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Vantagens

- Alta precisé&o de trabalho
- Robustez
- Longa vida util

- Ajuste de angulo: 0° ~ 190°

- Disponivel em 8 tamanhos diferentes

Caracteristicas Técnicas

Tamanho 7 10 20 30 50 70 100 | 200
@ Nominal (mm) @12 | @15 | @18 | @21 | @25 | @28 | @32 | D40
Fluido Ar comprimido

Pressio de trabalho 0~7Bar

Temperatura 0° ~ 60° (Sem congelamento)
Amortecimento NBR

Angulo de Rotagao 0° ~190°

Energia Cinética

Admissivel (m.J) 6 7 25 48 81 240 | 320 | 560
Tempo de Rotagao 3 3 3
(s/90°) 0.2~1.0 02~15(02~20]02~25
Conexao M5x0.8 1/8"
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Codificacao
CRM
[ A Com Parafuso de
10 ajuste
20
30 R Com amortecedor
50 hidraulico integrado
70 e ] : 5 wpn
100 Disponivel apenas com Parafuso de Ajuste, opgao “A
200
Kit Reparo
Tamanho Codigo Compoe o kit
7 KR-CRM7
10 KR-CRM10
20 KR-CRM20 Vedagoes _dO
30 KR-CRM30 Embolo;
50 KR-CRMS50 Vedagobes de
70 KR-CRM70 Cabecotes;
100 KR-CRM100
200 KR-CRM200
Tamanho Codigo Compode o kit
CRM7 -
CRM10 AM-0806-SN
CRM20 AM-1007-SN
CRM30 AM-1007-SN Amortecedor
CRM50 AM-1412-SN Sem Regulagem
CRM70 TDA2015C
CRM100 TDA2015C
CRM200 TDA2725C
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Sensor Aplicavel

SM-07 | -]

Tipo Cabo
Reed (2 fios) 2 metros
PNP (3 fios) Conector M8
NPN (3 fios)

Exemplo: SM-07P-M8

SM-07N-2M
Caracteristicas Técnicas
Modelo SM-07R SM-07N SM-07P
Te BRN = . . BRN BRN
. . - z5 BLK ; : = '5 BLK :
Diagrama Elétrico POWER < g O POWER g o o =t POWER
BLU - o BLU ~ |y B E B
Fios 2 Fios 3 Fios
Légica Normal Aberto Estado Soélido, Normal Aberto
Tipo REED NPN PNP
Tensdo 5a 120V DC/AC 5a30vVDC
Corrente Max. 50mA max. 200mA max.
Consumo de Corrente - 0,8mA / 24V max.
Queda de Tensao 2.5V max. 1V / 200mA max.
Indicador (LED) Vermelho Vermelho Verde
Cabo @2.8mm / Cinza / PU @2.8mm / Preto / PU @3.3mm / Preto / PVC
Margem de Temperatura -10a70°C
Forga G Max. 30G [ Max. 50G
Vibragao Max. 9G
Isolamento / Classificagao IEC 529/ IP67
Protecdo - [ Polaridade reversa, Sobretenséo

SM-07N / SM-07P
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4 [ o ) M @ % PRETO (OUT)
T ‘ ‘ 3 AZUL(-)

28 150 £ 1041

$4.25%0.1 F - = T =
4;® 75l ~——2000%1 oJ
@ ) @ - SENSING POINT
-07
D()\C 4( [z 3 =
@k/@ ﬁzaf Lzs.saLzoooﬂoJ
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Direcdo e Angulo de Rotacdo

» Quando a porta “A” estiver pressurizada, a mesa rotacionara sentido horario do relogio. Se “B”
pressurizada, a mesa rotacionara sentido contrario ao reldgio.

* Através do parafuso de regulagem de angulo, é possivel estabelecer a posigéo final de rotacao
conforme faixa descrita na ilustragéo abaixo.

Anti-horario Orificio de Posicionamento

Ajuste A

(Para regulagem final
sentido anti-horario)

Ajuste B

(Para regulagem final
sentido horario)

Horario

3
Y
%

Carga Admissivel

* Evite que a carga e o mmento de aplicar na mesa excedam os valores admissiveis indicados
na tabela abaixo. O trabalho além dos valores admissiveis pode provocar efeitos adversos
na vida util do equipamento, como vibragcdo na mesa e perda de preciséo.

Carga de impulso admissivel (N)

Tamanho Car_ga 'radial Momento
admissivel (N) admissivel (N-m)
(a) (b)

7 54 71 71 1.5
10 78 74 78 24
20 147 137 137 4.0
30 196 197 363 5.3
50 314 296 451 9.7
70 333 296 476 12.0

100 390 493 708 18.0
200 543 740 1009 25.0
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Forca Efetiva de Rotagcao [Nem]

Unidade: N-m

Pressao de trabalho (MPa)

0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0

7 0.11 0.22 033 | 045 | 056 | 0.67 0.78 — — —
10 0.18 | 0.36 053 | 0.7 0.89 | 1.07 1.25 142 | 1.60 1.78
20 0.37 | 0.73 110 | 147 184 | 2.20 2.57 293 | 329 | 3.66
30 0.55 | 1.09 164 | 218 | 273 | 319 3.82 437 | 4.91 5.45
50 0.9 1.85 278 | 3.1 464 | 557 6.50 743 | 835 | 9.28

70 136 | 2.72 407 | 543 | 6.79 | 8.15 950 | 109 |122 | 136

100 203 | 4.05 6.08 | 811 |10.1 122 | 142 162 | 182 | 20.3

200 396 | 792 (119 [158 198 [238 |277 317 | 356 | 396

Nota) Os valores do binario efectivo sdo valores representativos, e ndo podem ser considerados como
garantidos. Utilize-os unicamente como referéncia.

Tamanho

Tamanho: 7 Tamanho: 10 a 50 Tamanho: 70 a 200
0.8 10 )
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E E / E
z / z 8 v z /
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E % E / E /
= P g 6 7 30 B /|
204 V4 3 2 / e 2 20 100
5} | o 4 P ) /
s A o | e A T
= AT L s 1 5 1
s VA 5 2 1 10 5" g
o L 1 o — o |
0 1 | ol 24// ‘ 0 é/ A
0 010203 04 0506 07 0 02 04 06 08 1 0O 02 04 06 08 1
Presséo de trabalho (MPa) Presséo de trabalho (MPa) Pressao de trabalho (MPa)
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Tipos de Forcas [Cargas]

e Carga estatica: Ts

Uma carga que precisa unicamente de forca de
pressdo, como se representa pela fixagao.

Se a massa da prépria fixagdo do desenho abaixo for tida
em conta para os calculos, deve ser considerada como
uma carga de inércia.

(Exemplo)

Fixacéo Forca de press&o (N)

ilculo do binario estatico
=Fx¢ (N-m)

Centro
do veio

e Carga de inércia: Ta

Uma carga que deve ser rodada pelo actuador
Para deslocar a carga de inércia, deve regular-se
a velocidade, pelo que convém deixar uma
margem adicional de 10 vezes ou mais de binario
efectivo.

*Binario efectivo do actuador = S - Ta
(S é 10 vezes ou mais)

Ta=1-@(N-m)
I: Momento de inércia

ﬁD Consulte a pag. 3.

=
: Aceleragao angular

777 .
,/7 Carga w= zt(z (rad/s?)
,]_ 6: Angulo de rotagao (rad)

t: Tempo de rotagéo (s)

T

\Actuador rotativo

e Carga de resisténcia: Tf

Uma carga a qual é aplicada forgas externas tais
como a fricgdo ou a gravidade.

Para deslocar a carga, deve regular-se a
velocidade, pelo que convém deixar uma margem
adicional de 3 a 5 vezes mais de binario efectivo.
«Binario efectivo do actuador = (3 a 5) Tf

Se a massa da prépria patilha do desenho abaixo for tida
em conta para os calculos, deve ser considerada como
uma carga de inércia.

Coeficiente de atrito n

(Exemplo) F=umg
F
Massa m . - .
Movimento { Calculo do binario estatico
<—{Carga I~ Tf=Fx¢(Nm)
o g=9.8m/s?
l
Alavanca

— 4 1

Centro

do veio
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Momento Inercial - Calculo

I: Momento de inércia kgm2 m: Massa da carga kg

(@ Veio fino (2 Veio fino (3 Placa rectangular fina (@ Placa rectangular fina
Posigao do eixo de Posicao do eixo de rotagao: (Paralelepipedo rectangular) (Paralelepipedo rectangular)
rotacao: Através do centro de

Posicéo do eixo de rotagéo:

Posigéo do eixo de rotagéo:
Através do centro de gravidade

Perpendicular ao eixo através Perpendicular a placa através de

gravidade do veio
de uma extremidade

da placa um dos seus pontos (idéntico no
caso de uma placa mais grossa)
< : a d: a

as a 2

- arl a’ 2 =m. &

/U\I—m1~3+mz 3 I=m fz I=m. -3
DN D DN
l L Y )I | ~N_- l | \\Y/ |
~ L S o

L \\L’/ \J//

(B Placa rectangular fina (® Cilindro (7 Esfera macica Disco de pequena espessura
(Paralelepipedo rectangular) (Incluindo disco de pequena espessura) Posic&o do eixo de rotagao: Posig&o do eixo de rotag&o:
Posigéo do eixo de rotagéo: Posigéo do eixo de rotagéo: Diametro
Através do centro de gravidade Eixo central ¢
e perpendicular a placa (idéntico d:
no caso de uma placa mais
grossa) ¢

b 2
r2 —m. 2C I
/<\>/ I=m- - I=m 5 I=m 7]
Bl « 505 P D
>y | >y 7 oSy
\\L/ \\L/ \\L/

ar?

I=mi- +mz- a2’ +K

(Exemplo) Quando a forma

(0Transmissio por engrenagens

(A)  Numero de dentes
=a

(B)

1. Calcule o momento de inércia Is para
a rotagdo do veio (B).

2. Em seguida,Is é introduzido para
- U ~ 3
= de m2 for uma esfera, o2 calcular I» 0 momento de inércia para
|L N J consulte 7e K=m2 - 5 o veio de rotag&o (A) como
N
~i- IA=(%)2-IB
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Dimensional - Tam. 7

<
>

-

YB Prof. efectiva YC

P 2-JC oDD @
Ligacao lateral Prgf. Qesdg parte inferior oD =
(Ligado com um parafuso de (n&o incluindo JD) JE b=
ajuste de cabeca sextavada oDE <
uando se utilizam ligagdes frontais. -
q gag ) 2.JU g o«
L T
_ J 2
! \- o =) I 1
- = =] N L
- ] \g . £ o a
== e i S ] =2
a oDF o
- (passante| P o H AY
BG 2- AX
DG Ligagao frontal (Ligado com
AU BB um parafuso de ajuste de AV
) T cabega sextavada quando SF
(Max. aprox.SU) S se utilizam ligagdes laterais.) A
Z.
@
2
8-WD prof. WE G
(Circunferéncia: 8 equivalentes) N A %,
4-3J prof. JK o XA 1 %,
2-J passante o
JA prof. do orificioJ B
o )
w NS ]
E‘ o fel Q
\¢/ a\\WFE
BD ;é_
m
BA >
©
=t -
T [11]
Mj 2-JF prof. JG
(mm) BI
Tam.| A |[AU|AV |AW | AX | AY |BA | BB
7 |41 4.8 [18.4(12.2[10 3 50 |59.2
(mm)
Tam.|BC |BD |BE |BG|BH | Bl |[BJ| D |[DD|DE|DF [IDG|FA|FB|FD| H | J |JA|JB JC JD | JE JF JG
7 | 55| 45 |30 |18.4(12.2| 50 |5 39h9|40 h920H9| 6 |7 H9 65|25 | 45 |115|42 |75 |45 M5 25| 6 M5 5
(mm)
Tam.| JJ JK JU P Q| S [SD|SF [SU|UU|WAWB/WC| WD |WE|WF| XA XB|XC|YA|YB|YC
7 M4 4.5 M6 M5 23 |73.5|15.4|37.4]14.9/34.5|14 |3H9| 3 M4 6.5 | 29 |32.5|3H9| 3 |15.5|3H9| 3
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Dimensional - Tam. 10, 20, 30 e 50

8 x WD depth WE
(Circumference: 8 equivalents)
4 x JJ depth 8

2 x J through

JA counter bore
depth JB

=t
=t

W
2xM5x0.8 / BD
Port (Plugged)
gDD )
[0
oD S
O <
Port w o <
2 x JC depth JD ‘ ‘ L
2xJU T T
©® © 6 I al b
W
Wi P —— = 43
] @ { © 3} m ‘ f o<
CQD ) = g’ ; o o —4 j::
o [© oill| <
AY oDF o
AX t (Through) *8-%_
AV AU BA oDG BA i3
SF (Max. approx. SU) S
A
. > @ i©
& i
Com Amorteced ) £
om Amortiecedor @ Size | FU . 2 §g
. <
- 10 315 View ms
20 |34.7 >
(Max. approx. FU) _30 347
50 (51.7
(mm)
Tam.| AA| A |AU | AV |AW | AX AY BA BB |BC BD BE|CA|CB| D (DD DE | DF |DG | /FA FB FC | FD H | J |JA | JB
10 (55.4| 50 | 66|20 |155| 12 | 4 | 9.5/34.5|27.8| 60| 27 | 4.5 |28.5 [45h9|46h9[20H9| 6 [15H9| 8 |4 |3 | 45|13 | 68| 11 | 6.5
20 (70.8| 65 | 7.6|27.5|16 14 5 |12 |46 |29 76 | 34 | 6 |30.5|60h9|61h9]28H9| 9 |17H9| 10 | 6 25|65 |17 | 86| 14 8.5
30 (75.4| 70 | 76|29 |185]| 14 5 |12 |50 |32 84 | 37 | 6.5 |33.5|65h9|67h9|32H9| 12 |22H9| 10 [ 4.5 | 3 65| 17 | 86| 14 8.5
50 |85.4| 80 |10 |38 |22 |19 | 6 |155|63 |37.5/100 | 50 [10 |37.5|75h9|77h9|35H9| 13 |[26H9| 12 |5 |3 | 7.5 | 20 |10.5| 18 |10.5
(mm)
Tam. JC JD JJ JU P Q | S |SD|SE |SF|SU |UU WA/WB/WC WD |WE WF XA | XB|XC YA |YB|YC
10 |M8x1.25| 12 [M5x0.8| M8x1 |M5x0.8 |34 | 92| 9 |13 | 45 |17.7| 47 |15 |3H9| 3.5 |M5x0.8 | 8 | 32 | 27 [3H9| 3.5 | 19 |3H9| 3.5
20 (M10x15|15 | M6x1 | M10Ox1|M5x0.8| 37 [117]10 |12 | 60 |25 | 54 [20.5/4H9| 4.5 | M6x1 | 10 | 43 | 36 |4H9| 4.5 | 24 |4H9| 4.5
30 (M10x15|15 | M6x1 | M10x1 | Rc1/8* | 40 (127|115 14 | 65 |25 |57 (23 |4H9| 4.5 | M6x1 | 10 | 48 | 39 |4HO| 4.5 | 28 |4H9| 4.5
50 [M12x1.75| 18 |M8 x 1.25|M14 x 1.5| Rc 1/8* | 46 [152|14.5| 15 | 75 |31.4| 66 |26.5|5H9| 5.5 |M8x 1.25| 12 | 55 | 45 |5H9| 5.5 | 33 |5H9| 5.5
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Dimensional - Tam. 70, 100 e 200

8 x WD depth WE
(Circumference: 8 equivalents)

4 x JJ depth JK

2 x J through
JA counter bore

depth JB EE 2%

[

15

SD

Com Amortecedor

oDD
m
AB 2% Re 1/8 2 x JC depth JD oD %t
BB Port 9 DE OB
2 x M5 x 0.8 (plug) . L2 bo <
L J Port | Sy
T A U e v A /\ 2 JU ‘ T m 11} T
TN (1] P
s, A1)
T~ |
t oDF 0©
(Through) 2w
8 BA oDG BA 3 %_
(Max. approx. SU) S wo
2
—7 _ (mm) 26
Size | FU % Z
N =
JH‘ © 70|55.4 View o5
) 100555
200 |79.5

(Max. approx. FU)

(mm)
Tam.| AA|AB| A |AV |AW | AX AY |BA BB | BC  BD BE|CB| D DD | DE |DF |DG|FA FB | FC|FD| H | J |JA |JB
70| 90| 92| 84| 42 |255]| 27 8 | 17 | 75|445|/110| 57 | 36 |88h9|90h9|46H9| 16 [22H9|12.5| 5 | 3.5 9 | 22 |10.4|17.5]10.5
100 | 101 | 102 | 95| 50 |29.5| 27 8 | 17 | 85|50.5|/130 | 66 | 42 |98h9|100n9|56H9| 19 [24H9/14.5| 6 | 3.5 | 12 | 27 |10.4|17.5|10.5
200 | 119|120 | 113 | 60 |36.5| 36 | 10 | 24 | 103 |65.5| 150 | 80 | 57 |116h9|118h9|64H9| 24 [32H9|16.5| 9 |55 | 15 | 32 |14.2|20 |125
(mm)
Tam.| JC JD JJ JK| JU Q | S |[SD|SF |SU|UU WAWBWC| WD |WE WF| XA | XB|XC| YA | YB | YC
70 M12x1.75| 18 |[M8x1.25| 10 |M20x1.5| 53 |170| 18 | 79|34.2| 75 |32.5/5H9| 5.5 | M8x 1.25 [12.5| 67 | 54 |5H9| 3.5 | 39 [5H9| 3.5
100 | M12x1.75| 18 | M8x1.25| 10 |[M20x1.5| 59 |189| 22 | 90 (34.3| 86 |37.5|6H9| 6.5 | M10x1.5|14.5| 77 | 59 |6H9| 4.5 | 49 |6H9| 4.5
200 | M16x2 |25 |M12x1.75| 13 |M27x1.5| 74 |240| 29 | 108 |40.2|/106 |44 |8H9| 8.5 [M12x1.75|16.5| 90 | 69 |8H9| 4.5 | 54 |8H9| 6.5
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A Precaugdes

» A GHPC do Brasil ndo se responsabiliza pelo uso indevido, mau uso, do equipamento.
« A utilizagdo de maquinas e equipamentos pneumaticos deve ser feita apenas por profissionais qualificados.
» Nao exceder as especificagdes descritas no catalogo, afim de evitar danos a integridade fisica do produto e/ou operador.

» Garantir o total cuidado no manuseio e instalagéo do produto afim de evitar choques e/ou quedas a peca.

Caso venha acontecer, mesmo que aparentemente intacto, podera ter causado danos a sua fungéo.

+ Garantir total limpeza dos tubos e conexdes antes de serem conectados ao produto.

« Lubrificagdo NAO NECESSARIA, independente do meio em que a pega esteja sendo utilizada. (Ex.: Poeira, foligens, etc.)
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